1 Povrsina ravninskog lika

Povrsina izmedu krivulje y = f(z) (gornja krivulja) i
y = g(z) (donja krivulja) i pravaca x = a iz = b, gdje
je (a < b), je
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Povrsina izmedu parametarski zadane krivulje x =
z(t). y = y(t), 1 <t < tp 1 pravaca z = a = x(t1)
iz =b=x(tz), gdje je (a < b), je
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Povrgina omedena krivuljom r = (@) i zrakama ¢ =
@119 =2, gdje je (w1 < p2), je
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2  Duljina krivulje

t)| ' (t)|dt.

(r(p)) dep.

Duljina luka krivulje y = f(x) od v =adoz =1 je

G /:\/1 + (f'(z))da.

Duljina luka parametarski zadane krivulje je

- [* Ve«

Duljina luka krivulje zadane u polarnim koodinatama
Je

y'(t)) dt.
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3 Volumen rotacionog tijela

Volumen tijela dobivenog rotacijom dijela krivulje y =
y(z) od = a do x = b, gdje je (a < b),
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Volumen tijela dobivenog rotacijom dijela krivulje » =

oko x-o0si je

rly)od y = ¢ doy =d, gdje je (¢ < d), oko y-osi je
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Volumen tijela dobivenog rotacijom parametarski
zadane krivulje oko z-osi je
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Volumen tijela dobivenog rotacijom parametarski
zadane krivulje oko y-osi je

Ve /@ 22(8)] / (8)|dt.
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4 Oplosje rotacionog tijela

Oplogje tijela dobivenog rotacijom dijela krivulje y =
y(z) od x =adoz =0, gdje je (a < b), oko z-osi je
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Oplogje tijela doblvenog rotacijom dijela krivulje x =
x(y) od y = c do y = d, gdje je (c < d), oko y-osi je

2 / |2@)y/1 + (@'(9))2dy.

Oplogje tijela dobivenog rotacijom
zadane krivulje oko x-osi je
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Oplogje tijela dobivenog
zadane krivulje oko y-osi je

0=0n | 2w @ @) + (@) de

5 Koordinate tezista

O=2r 1+ (¢ () dz.

parametarski

el y’(a:))gd;c,

rotacijom parametarski

Koordinate tezista dijela ravnine izmedu krivulje y =
ylx) 1 pravaca z = a 1 © = b, gdje je P povriina tog
dijela ravnine, ¢ = y(a) i d = y(b), su
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